
ПРОГРАМА НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 

 
Розділ 1. Теоретична механіка 

1.1 Статика 

1.1.1 Основні поняття та аксіоми статики. 

1.1.2 Плоска система сил. 

1.1.3 Просторова система сил. 

1.1.4 Центр ваги. 

1.2 Кінематика 

1.2.1 кінематика точки. 

1.2.2 Кінематика найпростіших рухів твердого тіла. 

1.2.3 Складний рух точки. 

1.2.4 Плоскопаралельний рух твердого тіла. 

1.3 Динаміка 

1.3.1 Вступ до динаміки. 

1.3.2 Метод кінетостатики. 

1.3.3 Робота і потужність. 

1.3.4 Загальні теореми динаміки. 

1.3.5 Елементи динаміки системи. 

 

Розділ 2 Механіка матеріалів і конструкцій 

2.1 Основні положення. 

2.2 Розтяг і стиск. 

2.3 Практичні розрахунки на зріз і зминання 

2.4 Геометричні характеристики плоских перерізів. 

2.5 Кручення. 

2.6 Згин. 

2.7 Теорії міцності. 

2.8 Стійкість стиснутих стержнів. 

 

Розділ 3 Деталі машин 

3.1 Основні положення. 

3.2 Загальні відомості про передавачі. 

3.3 Фрикційні передавачі. 

3.4 Пасові передавачі. 

3.5 Ланцюгові передавачі. 

3.6 Зубчасті передавачі. 

3.7 Черв’ячні передавачі. 

3.8 Передавач гвинт-гайка. 

3.9 Вали та осі. 

3.10 Підшипники. 

3.11 Муфти. 

3.12 Шпонкові та шліцьові з’єднання 

3.13 Нарізні з’єднання. 

3.14 Нероз’ємні з’єднання. 

 

Курсовий проєкт 

 


